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PODRECZNIK
UZYTKOWNIKA

A UWAGA: MobilePilot nie zastepuje aktywnego, statego i bezposredniego nadzoru osoby odpowiedzialnej za prowadzenie todzi.



A UWAGA: MobilePilot jest inteligentnym systemem wspomagania nawigacji i w
zadnym wypadku nie zastepuje kontroli ani aktywnego, statego i bezposredniego
nadzoru osoby odpowiedzialnej za prowadzenie jednostki ptywajacej. Zignorowanie
tego ostrzezenia moze prowadzi¢ do powaznych zagrozen dla bezpieczenstwa.

WAiNE: PRZED INSTALACJA | UZYTKOWANIEM KIEROWNICY MOBILEPILOT
NALEZY DOKLADNIE PRZECZYTAC NINIEJSZA INSTRUKCJE.

MobilePilot, opracowany i wyprodukowany przez SEAREBBEL S.L. jest
inteligentnym systemem wspomagania nawigacji, ktory w zadnym wypadku nie
zastgpi czynnego nadzoru osoby odpowiedzialnej za sterowanie jednostka

Uzytkownikiem lub operatorem urzadzenia musi by¢ osoba odpowiedzialng za
sterowanie jednostka ptywajaca, ktéra posiada uprawnienia wymagane przez
obowigzujace przepisy.

Uzytkownik musi $cisle przestrzegac zasad bezpieczenstwa i ostrzezen zawartych
w niniejszej instrukcji oraz odpowiada za prawidtowa instalacje, konserwacje i
uzytkowanie urzadzenia.

Podczas uruchamiania MobilePilot nalezy bezwzglednie przestrzegaé wszystkich
polecen zawartych w niniejszej instrukcji. Przed wyruszeniem nalezy przede
wszystkim upewnié sig, ze jednostka ptywajgca znajduje sie w optymalnym stanie
technicznym, a system MobilePilot zainstalowano prawidtowo, aby unikngé
odchylen kursu lub nieoczekiwanych manewréw.

e =

PRZED UZYCIEM MOBILEPILOT

e  Przed podtaczeniem i instalacjg kierownicy usun wszystkie elementy opakowania
oraz zabezpieczenia transportowe.

e Zawsze instaluj kierownice na stabilnej powierzchni i upewnij sie, ze jest
prawidtowo zamocowana.

o Uzywaj urzadzenia wytacznie do wspomagania sterowania todzig. Nie uzywaj go
do innvch celéw. advz moze to soowodowac uszkodzenia nieobiete awarancia.

»  Podczas czyszczenia nie zanurzaj kierownicy w wodzie ani nie ptucz jej pod biezaca
woda.

* W przypadku jakiegokolwiek uszkodzenia kierownicy lub elementéw elektronicznych,
skontaktuj sie z pomoca techniczna przed dalszym uzytkowaniem urzadzenia.

»  Uszkodzone przewody elektryczne systemu moze naprawié lub wymienic tylko
producent, serwis producenta lub wykwalifikowany personel, aby uniknaé zagrozen
podczas nawigaciji.

*  Przed wykonaniem jakichkolwiek prac konserwacyjnych, regulacyjnych lub
instalacyjnych nalezy zawsze odtgczy¢ zasilanie.

Urzadzenie moze by¢ obstugiwane wytacznie przez osoby posiadajace wiedze z
zakresu nawigacji morskiej i bezpieczenstwa oraz wymagane prawem certyfikaty lub
uprawnienia.
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OGRANICZENIA UZYTKOWANIA

Systemu MobilePilot NIE WOLNO pod zadnym pozorem uzywac:

Jako zastepstwa za osobe odpowiedzialng za aktywne reczne i state
sterowania jednostkg ptywajaca.

Na statkach wykorzystywanych w celach komercyjnych lub zawodowych
bez uprzedniej pisemnej zgody SEAREBBEL.

W niekorzystnych warunkach pogodowych, przy ograniczonej widocznosci
lub w jakiejkolwiek sytuacji moggcej zagrozi¢ bezpieczenstwu zeglugi.

Jesdli po instalacji lub w trakcie uzytkowania zostanie wykryty luz,
nieprawidtowosc¢, nietypowy hatas lub nieregularna reakcja urzadzenia,
nalezy natychmiast odtgczy¢ urzadzenie i skontaktowa¢ sie ze
sprzedawcg lub autoryzowanym przedstawicielem.

W sytuacjach narazenia na bezposrednie lub dlugotrwate oddziatywanie
czynnikéw, ktére mogg uszkodzi¢ elementy elektroniczne. Upewnij sie, ze
wszystkie potgczenia elektryczne sg odpowiednio zabezpieczone przed
wilgocig i korozja.

Jesli urzadzenie wykazuje usterki, widoczne uszkodzenia przewodéw lub
potaczen, badz doznato uderzenia lub upadku, ktére mogty wptyngé na jego
integralnosé¢ lub funkcjonalnosé.

ZASADY BEZPIECZENSTWA

Wykonaj instalacje systemu MobilePilot scisle wedtug instrukcji producenta
(SEAREBBEL).

Urzadzenie nalezy uzywac¢ wytgcznie po prawidlowej instalacji i konfiguracji
zgodnie z instrukcjg.

Regularnie sprawdzaj stan systemu. Zaleca sie przeprowadzanie
przegladow technicznych systemu MobilePilot co 6 miesiecy. Kontrole takie
nalezy rowniez przeprowadzi¢ po diuzszym okresie nieuzytkowania (ponad 3
miesigce), po wystgpieniu niekorzystnych warunkéw pogodowych Iub
niezwtocznie po kazdym zdarzeniu lub uderzeniu, ktére mogto wptyngé na
integralnosc¢ lub dziatanie urzadzenia.

Uzywaj MobilePilot wytgcznie w warunkach pogodowych odpowiednich do
bezpiecznej zeglugi.

Zawsze zachowuj mozliwos¢ przejecia recznej kontroli nad jednostkg
ptywajgca.

W przypadku awarii, nieprawidtowosci lub utraty kontroli nad systemem
MobilePilot natychmiast przetgcz sterowanie na tryb reczny, zgodnie z
instrukcja.

Zgodnie z obowigzujacymi przepisami bezpieczenstwa zeglugi instalacja
systemu MobilePilot moze by¢ uznana za istotng modyfikacje systemu
sterowania jednostki, co moze wymaga¢ dodatkowego zatwierdzenia
przez wilasciwy organ administracji morskiej. Obowigzkiem uzytkownika
jest zapoznanie sie z wymaganiami administracyjnymi i technicznymi
okreslonymi przez wtasciwy organ oraz ich przestrzeganie.

Te modyfikacje nalezy réwniez zgtosi¢ ubezpieczycielowi jednostki przed
instalacjg, aby upewnic sie, ze jest ona objeta polisg ubezpieczeniowg. Brak
takiego zgtoszenia moze skutkowa¢ czesciowym lub catkowitym
wytgczeniem ochrony wynikajgcej z obowigzkowego ubezpieczenia.
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1. PARAMETRY TECHNICZNE

MODEL: MOBILEPILOT AUR
NAPIECIE: 12VDC / 24VDC - 3A
MASA: 9,95KG

WYMIARY: 350 X 132 mm

350,00

132
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2. OPIS MOBILEPILOT

PRZYCISK
AUTOPILOTA

PRZYCISK
ZASILANIA

MOBILEPILOT

BATERIA

OSLONA

PRZYCISK ZASILANIA

PRZYCISK AUTOPILOTA

0000 0O

System Searebbel MobilePilot to inteligentny system wspomagania nawigaciji,
ktéry zamienia tradycyjny ster jednostki ptywajgcej w zmotoryzowane koto
sterowe, ktérym mozna sterowa¢ za pomocg urzgdzeh mobilnych. Ten
innowacyjny produkt zaprojektowano, aby uprosci¢ nawigacje i zwiekszycC
bezpieczenhstwo na poktadzie.

 Koto sterowe z napedem: Zastepuje pasywne koto sterowe jednostki
aktywnym kotem sterowym z mechanizmem autopilota.

-  Sterowanie mobilne: Aplikacji Searebbel, dostepna na urzadzeniach
mobilnych, umozliwia sterowanie jednostkg poprzez potgczenie
Bluetooth.

« Prosta instalacja: System zaprojektowano tak, aby umozliwi¢ instalacje
ponizej 15 minut bez jakichkolwiek modyfikacji jednostki, dzieki
rozwigzaniu typu Plug & Play.

« Urzadzenie posiada wbudowany akumulator wielokrotnego tadowania,
dzieki czemu jest w 100% autonomiczne.

Dziekujemy za wybor MobilePilot firmy
Caly nasz zespot zyczy Panstwu wyjatkowych wrazen podczas nawigaciji.

Po otrzymaniu produktu nalezy upewni¢ sie, ze opakowanie nie ma uszkodzen,
ktére mogtyby mie¢ wpltyw na dziatanie urzadzenie.

Po rozpakowaniu produktu zalecamy zachowanie opakowania na czas, dopoki
nie zostanie potwierdzone, ze kierownica dziata prawidtowo.

WAZNE: Materialy opakowaniowe nalezy posegregowaé wedtug rodzaju i wyrzuci¢ do
odpowiednich pojemnikéw do recyklingu. Regularnie sprawdzaj stan systemu/mocowania
(CZESC MECHANICZNA). Kontrole nalezy réwniez przeprowadzié po diuzszym okresie
nieuzytkowania (ponad 3 miesigce), po wystgpieniu niekorzystnych warunkéw
pogodowych lub niezwtocznie po kazdym zdarzeniu lub uderzeniu, ktére mogto wptyngé
na integralnosc¢ lub dziatanie urzadzenia.
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USER

o)

MANUAL
-~
®earebbel
BATTERY SMALL BOX WITH
CHARGER INSTALLATION
MATERIAL
EXTRACTION NON-STANDAR

TOOL

D INSTALLATION

Opakowanie MobilePilot zaprojektowano, aby chroni¢ i uporzadkowaé wszystkie
elementy wymagane do instalacji. Wewnatrz znajduje sie gtdwny modut urzadzenia,
standardowe elementy mocujace (Sruby lub rzepy — w zaleznosci od modelu) oraz
podstawowe akcesoria do wstepnego montazu.

Wszystkie zawarte elementy utozono w uporzadkowany sposob.

A Elementy poza

Niektére okreslone komponenty nie sg zawarte w podstawowym zestawie i w razie
potrzeby, w zaleznosci od rodzaju instalacji, nalezy je zakupi¢ oddzielnie.

ZAWARTOSC OPAKOWANIA MOBILEPILOT

o PUDEtKO + MOBILEPILOT
o PODRECZNIK UZYTKOWNIKA
e tADOWARKA AKUMULATORA

o KOMPONENTY INSTALACYJNE

POZA ZESTAWEM MOBILEPILOT

©  NARZEDZIE DO DEMONTAZU

6 NIESTANDARDOWE CZESCI INSTALACYJNE

13
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3.1 ZAWARTOSC ZESTAWU

Is
X1 X1 X1
Nakretka Nakretka Nakretka
Adapter watu wewnetrzna wewnetrzna wewnetrzna
5/8”
X1 X1
X1 X1 X1
M8 M10 M10 M10x20
SELF-LOCKING SELF-LOCKING Podktadka
WASHER WASHER ptaska
o
-
(Rys. 2)
X2
X2
X2
X2 X2
M3x60 M3x50 M3x35 M3 M3
Podktadka Podktadka
ptaska rozprezna
o

p
(Rys. 3)
X3
X3 X3
X3
X3
2,9X25 M3X12 M3X20 M4ax12 M4x20
-
X1 X1
(Rys. 4)
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EXTRACTION TOOL EXTRACTION TOUL MI12 DING12 M& DINGT12X130
FRONT COVER BACK COVER

/ * Narzedzie do demontazu

3. OPAKOWANIE i
X1
3.2. POZA ZESTAWEM
gy
- ™ /\
X1 X1 X1
X1 X2
X1
N/ @
M5 M5
L31 L59 M5X30 Nakretka Podktadka
ptaska
Imbus Imbus Imbus H
¢
Srubokret
X1 X1 X1 X2 X2 \_ /
] E i * Narzedzia wymagane do instalacji
ma WAZNE: Regularnie sprawdzaj stan systemu/mocowania (CZESC MECHANICZNA).
L1048 Loa.s 75 e o Kontrole nalezy réwniez przeprowadzi¢ po diuzszym okresie nieuzytkowania (ponad 3
miesigce), po wystgpieniu niekorzystnych warunkow pogodowych lub niezwitocznie po
kazdym zdarzeniu lub uderzeniu, ktére mogto wplyng¢ na integralnos¢ lub dziatanie

. urzadzenia.




18

4. INSTALACIJA MOBILEPILOT
4.1.KROK 1: DEMONTAZ STERU

Ponizej jest opis demontazu steru w oparciu o standardowg konfiguracje istniejacg w
jednostkach ptywajgcych. Nalezy zauwazyé, ze konfiguracja ta moze sie rézni¢ w
zaleznosci od rodzaju todzi i systemu sterowania.

1. Zdjecie ostony steru

= Zdejmij ostone steru, pociggajgc jg mocno.

« Zwykle jest osadzona na wcisk. W przypadku
oporu, podwaz jg plastikowa dzwignia, unikajgc
uszkodzenia.

2. Okrecenie nakretki steru

» Odkre¢ nakretke mocujacy ster do watu,
uzywajac odpowiedniego klucza, obracajgc
ja w kierunku przeciwnym do ruchu
wskazéwek zegara.

» Po zdjeciu steru, przechowuj go w
bezpiecznym miejscu.

3. Nakladanie oleju penetrujgcego

» Natéz olej penetrujgcy na miejsca
kontaktu steru z watem.

* Upewnij sie, ze sg dobrze nasmarowane i
odczekaj co najmniej 5 minut po natozeniu
oleju przed préba zdjecia kota. Zaleca sie
natozenie oleju penetrujgcego dzien przed
demontazem.

(4]

4 N
Czasem stary ster mozna poluzowac, stosujac krotkie, kontrolowane uderzenia od tytu
oraz wokoét jego obwodu. Jesli ta metoda nie dziata, mozliwe, ze ster zablokowat sie na
wale z powodu osaddéw soli. Wéwczas zaleca sie uzycie narzedzia do demontazu.

Ponizej procedura demontazu z wykorzystaniem narzedzia od Searebbel.*

_ /
* Narzedzie do demontazu poza zestawem.

4. Przygotowanie do uzycia
narzedzia do demontazu

= Przykre¢ czesciowo na wat nakretke zdjetg
w kroku 2, tak aby mogta stuzy¢ jako
prowadnica dla sruby do demontazu.

5. Ustawienie narzedzia do demontazu

= Zamontuj tylng ptyte z tytu steru, jak
pokazano na ilustracji.

* Umies¢ przednig ptyte z przodu i wyréwnaj
ja z ptyta tylng.

* Wi6z sruby obwodowe (M6, narzedzie do
demontazu) w ustawione otwory, wybierajgc
otwory mozliwie najblizej srodka. Wkre¢ je do
oporu, upewniajgc sie, ze obie ptyty pozostajg
réwnolegte.

* Wkrec¢ srodkowg $rube (M12) az zetknie sie z
watem, uzywajgc nakretki z poprzedniego kroku
jako prowadnicy.

» Stopniowo dokrecaj srodkowg srube, aby
wywierata nacisk na koto, utatwiajgc jego
demontaz.

% = Jesli ster nie schodzi, uderz mocno w
Srodkowg Srube i powtérz procedure od kroku 5.

» Gdy ster sie poluzuje, najpierw usun
Ssrodkowa $rube, a nastepnie sruby
obwodowe, trzymajac ptyte tylng, aby nie
spadfa. Pamietaj, aby przed catkowitym
zdjeciem steru odkreci¢ srodkowg nakretke.

19
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4.2. KROK 2: MONTAZ PLYTY MONTAZOWE)
4.2.1. Rodzaje instalacji

/
e Montaz za pomocg 3 Srub ........oooiiiiii str. 22

e Jezeli twdj system sterowania posiada zewnetrzng
pompe hydrauliczng z 3 $rubami, jak pokazano na
schemacie, uzyj tej metody montazu.

-

s

o Jezeli twdj uktad sterowania posiada zewnetrzng
pompe hydrauliczng z 4 Srubami, jak pokazano na
schemacie, uzyj tej metode montazu.

o Montaz za pomocg rzepu samoprzylepnego

Jezeli Twoj system sterowania posiada zewnetrzng
pompe hydrauliczng bez srub promieniowych lub
pokrywe, obie z ptaskg powierzchnig, jak na
schemacie, uzyj tej metody montazu.

0 Instalacja niestandardowa

A

(&

Jezeli twoj uktad sterowania nie pasuje do zadnego
z powyzszych przypadkow, skontaktuj sie z
oficjalnym dystrybutorem.

21
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a) Montaz za pomocg 3 Srub b) Montaz za pomoca 4 $rub

&

*Materiaty potrzebne do instalaciji *Materialy potrzebne do instalaciji

+ + §F
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1. Wykre¢ 3 przednie sruby z pompy
hydraulicznej i odtéz je na bok.

2. Wioz ptytke montazowg tak, aby
szczeliny pod katem 120° pokrywaty sig z
otworami na $ruby.

3. W6z 3 sruby na swoje
odpowiednie pozycje*.

4. Dokrecaj $ruby réwnomiernie i
stopniowo, aby zapewni¢ prawidtowe
wysrodkowanie ptyty montazowe;.

* Jesli grubos¢ ptyty montazowej
uniemozliwia prawidtowe wkrecenie
oryginalnych srub, uzyj srub dotgczonych
do zestawu (Rys. 3, s.17).

Zalecenia

Upewnij sie, ze ptyta jest prawidtowo
osadzona

Uzyj odpowiedniego narzedzia, aby nie
uszkodzi¢ gwintow.

Nie dokrecaj srub na site; dokrecaj je
stopniowo, na przemian, aby
réwnomiernie roztozy¢ site dokrecania.

1. Odkre¢ 2 z 4 przednich $rub pompy
hydraulicznej i odtéz je na bok.

2. Wtoz ptytke montazowa tak, aby
szczeliny pod katem 180° pokrywaly sie z
potozeniem otwordw.

3. W16z 2 $ruby na swoje odpowiednie
pozycje*.

4. Dokrecaj $ruby réwnomiernie i
stopniowo, upewniajgc sie, ze ptyta
montazowa jest prawidtowo
wysrodkowana wzgledem watu.

* Jesli grubos¢ ptyty montazowe;j
uniemozliwia prawidtowe wkrecenie
oryginalnych srub, uzyj srub dotgczonych
do zestawu (Rys. 3, s.17).

Zalecenia

Upewnij sie, ze ptyta jest prawidtowo
osadzona

Uzyj odpowiedniego narzedzia, aby nie
uszkodzi¢ gwintow.

Nie dokrecaj srub na site; dokrecaj je
stopniowo, na przemian, aby
réwnomiernie roztozy¢ site dokrecania.

23
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c) Montaz za pomocg rzepu samoprzylepnego

)+ &

*Materiaty potrzebne do instalaciji

4.3. KROK 3: MONTAZ ADAPTERA WALtU
4.3.1. Rodzaje instalacji

1. Oczys$¢ powierzchnie u podstawy watu
alkoholem lub podobnym srodkiem. Przed
natozeniem rzepu upewnij sie, ze
powierzchnia jest czysta i sucha.

2. Przyklej jedng strone rzepu, dbajgc o
wyrownanie wzgledem watu.

3. Przyklej druga strone rzepu do tylnej

czesci  ptyty montazowej, dbajac o
wyrownanie srodkowych otworow.

4. Wtéz plyte montazowa, wysrodkuj jg
wzgledem watu i zabezpiecz rzepem tak,
aby naciecia na ptycie znajdowaty sie w
pozycji poziomej, jak pokazano na

schemacie.

*OPCJONALNIE: W przypadku montazu
na pustej ostonie, mozna jg wzmocni¢ za
pomocg wkretow samogwintujgcych (*).
Ten krok wykonaj dopiero po
zakonczeniu  petnej  instalacji i
upewnieniu sie, ze koto jest idealnie
wyréwnane.

Zalecenia

Wywieraj rownomierny nacisk na klej, aby poprawi¢ przyczepnos¢ i zapobiec
przedwczesnemu odklejeniu.

OSTRZEZENIE: Nie probuj mocowaé ptyty montazowej za pomoca $rub, jesli twoj
system sterowania posiada zewnetrzng pompe hydrauliczng, poniewaz moze to
spowodowac uszkodzenie.

Jesli twoja jednostka ma wat z gwintem meskim, postepu;j
zgodnie z ponizszg instrukcja.

Jezeli twoja jednostka ma wat z gwintem zenskim,
postepuj zgodnie z ponizszg instrukcjg.

25



a) Wat meski b) Wat zenski
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[ Przed rozpoczeciem procesu oczys¢ i nasmaruj wat. ] [ Przed rozpoczeciem procesu oczy$¢ i nasmaruj wat. J

1. Sprawdz rozmiar gwintu swojego watu. Oczys¢ i nasmaruj wat przed

AT . rozpoczeciem procesu.
2. Jezeli zainstalowana nakretka nie pocze P

pasuje do watu, wykonaj nastepujgce kroki: 1. Usun zainstalowana nakretke z

adaptera watu, zdejmujgc ostone

a) Zdejmij ostone adaptera watu adaptera (przymocowang 4 $rubami).

(przymocowang 4 srubami).

b) Wymien wewnetrzny gwint na
taki, ktéry pasuje do Twojego watu
(M12, 1/2” lub 5/8”).

2. Sprawdz rozmiar gwintu watu i wybierz
odpowiednig $rube (M8 lub M10).

c) Zamontuj ostone adaptera z
powrotem.

3. Zainstaluj adapter na wale, uzywajgc
odpowiedniego klucza imbusowego.
Upewnij sie, ze podkiadki zamontowano w
kolejnosci pokazanej na gorze strony i
dokre¢ mocno $rube.

3) Zainstaluj adapter na wale, uzywajgc
klucza imbusowego 8 mm, dokrecajgc
gwint mocno do watu.

. Zalecenia
Zalecenia

Uzywaj odpowiednich narzedzi, aby unikna¢
Uzywaj odpowiednich narzedzi, aby unikng¢ uszkodzenia gwintu $ruby.
uszkodzenia gwintu $ruby.

Dokrecaj $rube stopniowo, aby zapewni¢ stabilne
Dokrecaj sruby rownomiernie, aby zapewnic stabilne dopasowanie. dopasowanie, ale nie za mocno.

Sprawdz wyréwnanie przed zamocowaniem kierownicy, aby unikng¢
nieprawidtowego ustawienia podczas instalacji.
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4.4. KROK 4: MONTAZ KIEROWNICY

1. Wyréwnaj kierownice z watem i osadz jg ostroznie w miejscu. Upewnij sig, ze
element prowadzacy jest prawidtowo ustawiony, aby umozliwi¢ wtozenie kierownicy.

2. Ustaw tyt kierownicy z przyciskiem zasilania (Rys. 1) skierowanym do gory i upewnij
sie, ze prawidtowo pasuje do ptyty montazowej zamontowanej w Kroku 2.

3. Po osadzeniu kierownicy, zabezpiecz jg za pomoca dwéch srub M3 o odpowiednio

dobranej dtugosci. Instaluj podktadki w prawidtowej kolejnosci, jak pokazano na Rys. 2.

4. Dokrec¢ sruby rownomiernie, aby unikng¢ luzow.

Zalecenia
Sprawdz wyréwnanie kierownicy przed dokreceniem Srub.

Nie dokrecaj na site. Jesli kierownica nie wchodzi, sprawdz potozenie elementu
prowadzgcego
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4.5. KROK 5: WYSRODKOWANIE DO KURSU NA WPROST

1. Wysrodkuj ster (ustaw ster lub silnik zaburtowy w pozycji na wprost).

2. Jesli ramie kierownicy MobilePilot nie znajduje sie w najnizszym potozeniu, gdy ster jest
wysrodkowany, odkre¢ 4 Sruby mocujace i ustaw kierownice we wiasciwej pozyciji.

3. Pamietaj, zeby dobrze dokreci¢ sruby.

4. Zat6z ostone kierownicy z powrotem.

Zalecenia
* Nie stosuj nadmiernej sity; rownomiernie roztozony nacisk powinien wystarczyc.

* Przed zamontowaniem ostony upewnij sie, ze powierzchnia jest czysta, aby zapobiec
jej poluzowaniu z uptywem czasu.

« Wykonaj test obrotu kierownicy, aby potwierdzi¢ prawidtowy montaz i upewnic sie, ze
ruch nie napotyka przeszkdd.

sarabbel

Po zakonczeniu instalacji sprawdz, czy wszystkie elementy sg prawidlowo zamocowane
oraz czy kierownica obraca sie bez przeszkdd. Przetestuj system przed uzyciem go
podczas nawigacji i upewnij sie, ze reakcja autopilota jest prawidtowa.

W razie pytan lub problemoéw skontaktuj sie z autoryzowanym wsparciem technicznym.
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5. PAROWANIE APLIKACIJI

Connecting your
MobilePilot

7 searebbel

Searching your
MobilePilot

Welcome onboard

Searching devices

4

Searebbel = - Q
Allow SearebbelPRO to access this device'’s
location?

TR Link your
: MobilePilot

Precise Approximate Se

o Continue with Google
Settings G

) ) , connect, and navig
@ Continue with Apple

While using the app

Reminders i Don't allow Skip for now

_

Pobieranie i instalacja aplikacji Searebbel Aktywacja Bluetooth i parowanie z MobilePilot.
«  Przed rozpoczgciem sprawdz, czy aplikacja Searebbel jest zainstalowana na Dotknij przycisku ,Link now”, aby rozpoczg¢ wyszukiwanie urzadzen. Poczekaj, az
urzgdzeniu mobilnym. (1) aplikacja wykryje kierownice na liscie dostepnych urzadzen.

Nastepnie wybierz kierownice, aby sie z nig potgczy¢ i zakonczy¢ parowanie. (4, 5, 6)
«  Pobierz aplikacje z App Store (iOS) lub Google Play (Android).

«  Otworz aplikacje i utworz konto, logujgc sie przez Google, Apple lub uzywajgc . . i . . . . .
adresu e-mail i hasta. (2) Jesli parowanie zakonczy sie powodzeniem, potwierdzi to sygnat na ekranie. (7)

= Podczas procesu rejestracji konieczne bedzie zaakceptowanie nastepujgcych
dokumentow prawnych i warunkéw uzytkowania: Privacy Policy, Legal Notice and
Safety Guidelines, Terms of Use oraz Warranty & Responsibilities.

Jesli kierownica nie sparuje sie prawidtowo, pojawi sie sygnat btedu. (8)

W takim przypadku wykonaj nastepujgce kroki, aby rozwigzac problem:

*  Przeczytaj uwaznie warunki i dotknij ,Accept’, aby kontynuowac. ®  Wyigcz kierownice, a nastepnie wigcz jg ponownie.

®  Wyigcz i ponownie wtgcz Bluetooth w urzgdzeniu mobilnym.
+  Prawidtowe dziatanie aplikacji wymaga przyznania uprawnienia do lokalizacji. (3) ®  Sprawdz poziom natadowania baterii kierownicy.

[}

Uruchom ponownie aplikacje i sprébuj jeszcze raz.
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Connection
Successful! = ;
Your are all set to start navigating. e
89°
0.0kt
GPS not ready
)A - Majorce, .
2

skip for now

Zalecenia
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Upewnij sie, ze MobilePilot jest wigczony (ON).

Recznie wigcz Bluetooth w ustawieniach urzgdzenia.

Zezwdl na dostep do lokalizacji i Bluetooth w ustawieniach aplikac;ji.
Sprawdz, czy sg dostepne aktualizacje aplikaciji.

Doktadnie zaplanuj trase, aby unikng¢ potrzeby czestych korekt.

Nacisnij ,Stop” w nagtym wypadku lub gdy potrzebna jest reczna korekta.
Nagte zmiany predkosci nawigacji mogg mie¢ wptyw na bezpieczenstwo na

trasie. Zawsze zachowuj czujnos¢ i wytgcz autopilota w przypadku
nieoczekiwanej sytuacji, aby szybko przejs¢ na sterowanie reczne.

89° 3 90° v
0.0kt « Connected = « Connected o'okt » Connected
00 Tgt 900 GPS not ready
GPS not ready
0.0kt
GPS not ready
’_.!J._,..,.. = Najorce

B T T ®

()

EBEITEE < © © - T

TRYBY NAWIGACJI
Kurs / Utrzymanie kierunku (9)

®  Kliknij przycisk ,Start”, aby rozpoczaé¢ planowanie trasy.
®  Dotknij przycisku ,Play”, aby uruchomi¢ autonomiczng nawigacje z utrzymaniem
kierunku.
® Podczas nawigacji mozna dostosowa¢ kierunek, dotykajgc ikony Searebbel:
+5°/-5° — Dostosowuje kierunek.
+1°/-1° — Dostosowuje kierunek.
®  Nacisnij przycisk ,Stop”, aby w dowolnym momencie wytgczy¢ autopilota.

Punkty lokalizacji (10)

Kliknij przycisk ,Start”, aby rozpoczg¢ planowanie trasy.
®  Zdefiniuj punkty lokalizacji na mapie. Po ustawieniu trasy nacisnij ,Play”.
®  Naci$nij przycisk ,Stop”, aby w dowolnym momencie wytgczy¢ autopilota.

Narysuj swoja trase (11)
Kliknij przycisk ,Start”, aby rozpoczg¢ planowanie trasy.

®  Narysuj wybrang trase na mapie. Po ustawieniu trasy nacisnij ,Play”.
®  Naci$nij przycisk ,Stop”, aby w dowolnym momencie wytgczy¢ autopilota.
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6. URUCHOMIENIE KIEROWNICY

BEZ APLIKACII

PRZYCISK
AUTOPILOTA

36

PRZYCISK
ZASILANIA

PRZYCISK

AUTOPILOTA

PRZYCISK
ZASILANIA

W przypadku korzystania z MobilePilot bez aplikacji lub podigczonego ekranu
dostepny jest tylko tryb nawigacji z utrzymywaniem kierunku. Ponizej przedstawiono
prawidtowg procedure:

1. Wigcz MobilePilot
Nacisnij przycisk zasilania (ON).

2. Odczekaj sekwencje startowg
Dioda LED zmieni kolor z czerwonego na migajacy niebieski w trakcie
procesu konfiguragiji.

3. Zapewnij minimalng predkos¢
Prawidtowa konfiguracja wymaga predkosci co najmniej 3 weztéw. Dopiero wéwczas
GPS moze doktadnie okresli¢ pozycjeg.

4. Potwierdzenie gotowosci systemu
Gotowos¢ systemu sygnalizuje dioda LED na niebiesko.

5. Uruchom tryb nawigac;ji
Gdy dioda LED zaswieci ciagtym niebieskim $wiattem, nacisnij przycisk
uruchomienia MobilePilot
Dioda LED zmieni kolor na zielony, sygnalizujgc aktywny tryb nawigac;ji.

6. Wytgczenie trybu nawigacji / powrét do sterowania recznego
Jesli chcesz wytgczy¢ funkcje MobilePilot i przejs¢ do sterowania recznego, nacisnij
przycisk autopilota.
Dioda LED zmieni sie na staty niebieski, sygnalizujgc gotowos$¢ systemu.

7. Wskazanie btedu
Przy btedzie dioda LED swieci na czerwono.

Ponizsza tabela przedstawia sygnaty audiowizualne MobilePilot dla poszczegdinych
stanéw.
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6.1. ALERTY WIZUALNE | DZWIEKOWE

Zasilanie

wytgczone

witgczone

wigczone

wigczone

wigczone
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Autopilot

wytgczone

wytgczone

wytgczone

wytgczone

wigczone

Status

nie dotyczy

Nie
gotowy

Gotowy

Btad

Aktywny

LED Brzeczyk

nie dotyczy nie dotyczy

Pulsujgcy

niebieski il oy
nie dotyczy
staty nie dotyczy
czerwony
Staty nie dotyczy
zielony

Uwagi

Po wtaczeniu zasilania poczekaj, az system przejdzie do nastepnej fazy,
sygnalizowanej statym niebieskim swiattem. W tym czasie system nawigzuje
potaczenie z wewnetrznym GPS i przygotowuje sie do dziatania.

Aby wewnetrzny GPS uruchomit sie prawidtowo, jednostka musi

przekroczy¢ predkosc 3 weztow.

Proces uruchamiania moze potrwa¢ do 10 minut.

Jesli po tym czasie system nie przejdzie do kolejnej fazy, zaleca sie ponowne
uruchomienie MobilePilot (wylaczenie i wigczenie urzadzenia).

Wazne: Nie przerywaj procesu uruchamiania przed jego zakonczeniem, poniewaz

moze to wptyng¢ na prawidtowe dziatanie systemu.

MobilePilot jest gotowy do uruchomienia.

W przypadku wystgpienia btedu zaleca sie sprawdzenie:

Czy Bluetooth jest wigczony i prawidtowo potgczony.

Czy w aplikacji zaakceptowano uprawnienia do lokalizaciji.

W niektérych przypadkach btedy mogag wystapic, jesli zwiekszono predkosé
po zaplanowaniu trasy i system okresla, ze jest zbyt wysoka lub zbyt niska, by
zapewni¢ bezpieczng nawigacje.

Jezeli problem sie powtarza, wytacz i ponownie wiacz MobilePilot.

Podczas trasy

Nie zmniejszaj predkosci ponizej 3 weztéw.
MobilePilot wytacza sie automatycznie, gdy predkos¢ spadnie ponizej tego
progu.

Po zatrzymaniu jednostki lub zakonczeniu trasy, system przechodzi w stan
gotowosci do nowej trasy, co sygnalizuje statym niebieskim Swiattem.
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7. GWARANCIA

OGRANICZONA GWARANCJA

Niniejsza Ograniczona Gwarancja przyznaje uzytkownikowi okreslone
uprawnienia, ktére moga rozni¢ sie w zaleznosci od stanu, kraju lub prowingiji.
Producent, SEAREBBEL, nie wylgcza, ani nie ogranicza innych praw
uzytkownika wynikajgcych z obowigzujgcych przepiséw. Aby doktadnie poznaé
swoje prawa, sprawdz przepisy obowigzujgce w swoim kraju.

Zakres gwarancji: Urzadzenie objete jest gwarancjg na wady materialowe i
wykonawcze przez okres trzech (3) lat od daty zakupu (,Okres Gwaranc;ji”).

W tym czasie SEAREBBEL, wedilug wlasnego uznania, naprawi lub wymieni
kazdy wadliwy element przy normalnym uzytkowaniu. Naprawy lub wymiany sg
bezptatne pod wzgledem czesci i robocizny; klient ponosi jednak petng
odpowiedzialnos¢ za koszty ubezpieczenia wysyiki i transportu urzgdzenia do i z
autoryzowanego serwisu.

Niniejsza Ograniczona Gwarancja NIE obejmuje:
Uszkodzen kosmetycznych, takich jak zarysowania, wgniecenia lub otarcia.
Czesci eksploatacyjnych (np. baterii), chyba Zze wada wynika z procesu

produkcyjnego. Uszkodzen  spowodowanych  wypadkami, niewtasciwym
uzytkowaniem, zanurzeniem w wodzie, zalaniem, pozarem lub innymi czynnikami
zewnetrznymi.

Uszkodzen powstatych w wyniku prac serwisowych przez nieautoryzowany punkt
serwisowy.

Uszkodzen urzadzen zmodyfikowanych lub przerobionych bez pisemnej zgody
SEAREBBEL. Uszkodzen spowodowanych uzyciem nieautoryzowanych
przewodow lub ztgczy.

Uszkodzen wynikajgcych z nieprawidtowego montazu Iub montazu
niezgodnego z instrukcjg obstugi.

Uszkodzen powstatych w wyniku uzywania w warunkach wyraznie odradzanych,
np. w trudnych warunkach pogodowych lub niebezpiecznych sytuacjach.

Ograniczenia uzytkowania i zrzeczenie odpowiedzialnosci: MobilePilot jest
systemem wspomagania nawigacji, a nie autonomicznym systemem sterowania
ani urzgdzeniem do precyzyjnej nawigacji. Nie nalezy go uzywa¢ w celach
wymagajgcych doktadnych pomiaréw kierunku, potozenia lub topografii.

Ostateczna odpowiedzialno$¢ za nawigacje, aktywny nadzor i reczne sterowanie
spoczywa na osobie odpowiedzialnej za jednostke. SEAREBBEL nie gwarantuje
doktadnosci danych map ani niezawodnosci automatycznej nawigaciji.

SEAREBBEL nie ponosi odpowiedzialnosci za:
Bezposrednie lub posrednie szkody wynikajgce z uzytkowania, niewtasciwego
uzytkowania lub niemoznosci korzystania z urzadzenia.

Czesciowg lub catkowitg utrate ochrony ubezpieczeniowej wynikajgcg z
instalacji lub uzytkowania MobilePilot bez wczesniejszego powiadomienia
ubezpieczyciela.

Niewywigzanie sie przez uzytkownika z obowigzkéw prawnych, takich jak
przeprowadzanie przeglgdoéw technicznych lub zgtaszanie witasciwym organom
morskiej administracji istotnych modyfikaciji.

Zrzeczenie sie gwarancji i ograniczenie odpowiedzialnosci:

W maksymalnym zakresie dozwolonym przez prawo, gwarancje i srodki
zaradcze okreslone w niniejszym dokumencie sg wytgczne i zastepujg
wszystkie inne gwarancje, zaréwno okreslone, jak i dorozumiane, w tym
miedzy innymi gwarancje przydatnosci handlowej lub przydatnosci do
okreslonego celu. Jezeli gwarancje dorozumiane nie mogg zosta¢ wytgczone,
ich czas trwania ogranicza sieg do okresu obowigzywania niniejszej

SEAREBBEL, jej dyrektorzy, pracownicy i przedstawiciele w zadnym wypadku nie
ponoszg odpowiedzialnosci za jakiekolwiek szkody szczegdine, przypadkowe,
posrednie lub wynikowe, w tym utrate mozliwosci uzytkowania lub danych.
Maksymalna odpowiedzialnos¢ w kazdym przypadku jest ograniczona do kwoty
zaptaconej za urzagdzenie lub 100 €, w zaleznosci od tego, ktéra kwota jest
nizsza.

Serwis gwarancyjny i zgtoszenia:

Reklamacje nalezy zgtosi¢ maksymalnie w ciggu 30 dni kalendarzowych od
wykrycia wady. SEAREBBEL moze:

(i) Naprawi¢ urzadzenie, uzywajgc nowych Ilub odnowionych czesci, (ii)
wymieni¢ je na rownowazny lub nowszy model, (iii) zwréci¢ cene zakupu.

Urzadzenie naprawione lub wymienione bedzie objete gwarancjg przez szesc¢
(6) miesiecy lub przez pozostaty czas oryginalnego okresu gwarancji, w
zalezno$ci od tego, ktory czas jest dtuzszy.

Przed zgtoszeniem reklamaciji zaleca sie skorzystanie z zasobdw wsparcia
dostepnych na stronie: https://www.searebbel.com/. Jesli problem sie
powtarza, nalezy skontaktowac sie z pomocg techniczna.

W przypadku zgdania naprawy poza krajem zakupu SEAREBBEL nie gwarantuje
dostepnosci kompatybilnych czesci. Wedtug wiasnego uznania moze zaoferowac
rownowazny model lub zazgda¢ wysytki urzgdzenia do autoryzowanego serwisu.
Kazde uzycie, instalacja lub konserwacja niezgodna Scisle z instrukcjg obstugi
moze uniewaznic te gwarancje.

Wszelkie koszty zwigzane 2z przestrzeganiem przepisow importowo-
eksportowych, ctami, VAT, transportem i innymi obowigzujgcymi podatkami
ponosi klient.
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8. INFORMACIJA PRAWNA |

ZASTRZEZENIA

UPOWAZNIONY OPERATOR | ODPOWIEDZIALNOSC OSOBY ODPOWIEDZIALNEJ

MobilePilot musi by¢ obstugiwany wylgcznie przez osobe dowodzacag
jednostkg, posiadajgca wymagane prawem certyfikaty Ilub licencje
zeglarskie.

SEAREBBEL nie ponosi odpowiedzialnosci za jakiekolwiek szkody lub straty
wynikajgce z nieprzestrzegania tego obowigzku.

NATURA SYSTEMU

MobilePilot to asystent nawigacji zaprojektowany w celu wspomagania
osoby dowodzgcej jednostka, ale w zadnym wypadku nie zastepuje jej
obowigzku aktywnego i statego nadzoru.

SEAREBBEL nie ponosi odpowiedzialnosci za szkody powstate w
przypadku, gdy uzytkownik uzywa MobilePilot jako substytutu nadzoru;
ostateczna odpowiedzialnos$¢ za nawigacje oraz bezpieczenstwo jednostki i
jej pasazeréw spoczywa na osobie dowodzgcej.

INSTALACJA | KONFIGURACJA

Osoba instalujgca MobilePilot zobowigzuje sie do wykonania instalacji
Scisle zgodnie z instrukcjami zawartymi w podreczniku. Wszelkie
zdarzenia wynikajgce z btedow instalacyjnych sg wytgczng
odpowiedzialnoscig instalatora.

SEAREBBEL nie ponosi odpowiedzialnosci za zdarzenia wynikajace z
nieprawidiowej instalacji, niewtasciwej konfiguracji, braku wykonania
wymaganych aktualizacji ani jakiejkolwiek konfiguracji niezgodnej z
instrukcjami zawartymi w podreczniku.

WEASCIWE UZYTKOWANIE | KONSERWACJA

Uzytkownik ponosi wylaczng odpowiedzialnos¢ za wszelkie szkody Ilub
uszczerbek wynikajgce z nieprawidiowego, niewtasciwego lub niedbatego
uzycia MobilePilot, a takze za nieprzestrzeganie instrukcji montazu,
uzytkowania, konserwacji lub bezpieczenstwa dostarczonych przez
SEAREBBEL. Uzytkownik wyraznie przyjmuje do wiadomosci, ze system
moze ulega¢ awariom technicznym, mechanicznym lub programowym i w
petni akceptuje ryzyka zwigzane z jego uzytkowaniem.

W Zadnym wypadku SEAREBBEL nie ponosi odpowiedzialnosci za szkody
bezposrednie, posrednie, przypadkowe ani wynikowe powstate w zwigzku z
uzytkowaniem lub niemoznoscig korzystania z systemu MobilePilot.

DODATKOWE WYMOGI | PRZEPISY ZEGLARSKIE

Uzytkownik ponosi petna i wylgczng odpowiedzialnos¢ za
przestrzeganie wszelkich dodatkowych kontroli wymaganych przez
wiasciwe organy oraz za wypetnianie innych obowigzkéw wynikajgcych
z obowigzujgcych przepiséw morskich lub zeglarskich.

SEAREBBEL nie ponosi odpowiedzialnosci za nieprzestrzeganie
obowigzujgcych przepiséw bezpieczenstwa zeglugi.

OBOWIAZKOWE UBEZPIECZENIE

Wczesniejsze poinformowanie swojego ubezpieczyciela o instalacji oraz
sprawdzenie, czy jest ona objeta polisg, zgodnie =z przepisami
dotyczgcymi ubezpieczenia jednostek rekreacyjnych stanowi wylgczng
odpowiedzialnos¢ uzytkownika.

SEAREBBEL w zadnym wypadku nie ponosi odpowiedzialnosci za catkowitg
lub czesciowg utrate obowigzkowego ubezpieczenia wynikajaca z instalacji
lub uzytkowania systemu MobilePilot.

43



44

UPROSZCZONA DEKLARACJA ZGODNOSCI UE

SEAREBBEL S.L. niniejszym oswiadcza, ze produkt MobilePilot Aur v1.0
spetnia zasadnicze wymagania oraz inne istotne przepisy Dyrektywy
2014/53/UE. Peten tekst Deklaracji Zgodnosci UE jest dostepny pod adresem:
https://www.searebbel.com/es/declaracion-de-con-formidad-ue/

Pasma czestotliwosci i maksymalna moc nadawcza

Urzgdzenie dziata w nastepujgcych pasmach czestotliwosci i przy
maksymalnym poziomie mocy nadawcze;j:

Technologia Pasmo czestotliwosci Maksymaina moc transmisji
(EIRP)

Bluetooth 2400 — 2483,5 MHz <10 dBm (10 mW)

Wi-Fi 2.4G 2400 — 2483,5 MHz < 20 dBm (100 mW)

NFC 13,56 MHz <42 dBuA/m przy 10 m

GNSS 1575,42 MHz (GPS), 1602 N/D (pasywne)

(tylko odbidr) MHz (GLONASS)

Uwaga: EIRP = Réwnowazna moc promieniowana izotropowo.

OGRANICZENIA UZYTKOWANIA W POSZCZEGOLNYCH KRAJACH

Uzywanie tego urzgdzenia jest dozwolone we wszystkich krajach UE.
Aktualne krajowe ograniczenia dotyczgce uzywania sprzetu radiowego
znajdujg sie na oficjalnej stronie Komisji Europejskiej:
https://ec.europa.eu/docsroom/documents/45687

9. SEOWNIK TERMINOW

AKCEPTACJA WARUNKOW: Instalacja i uzytkowanie systemu MobilePilot oznacza
wyrazng i bezwarunkowg akceptacje wszystkich warunkéw w niniejszej instrukcji.

MobilePilot lub System Wspomagania Nawigacji: Urzadzenie elektroniczne
zaprojektowane w celu wspomagania uzytkownika podczas nawigacji przez
wsparcie uzupetniajgce. W zadnym wypadku nie zastepuje obowigzku ciggtego
nadzoru ani recznego sterowania jednostkg przez uzytkownika.

Uzytkownik lub Operator: Osoba odpowiedzialna za dowodzenie jednostka,
ktéra bezposrednio korzysta z MobilePilot i musi posiada¢ odpowiednie
certyfikaty lub licencje wymagane przez obowigzujgce przepisy.

Wymagane Certyfikaty: Certyfikat lub licencja okreslona przez obowigzujgce
przepisy morskie, potwierdzajgca uprawnienia uzytkownika do obstugi
okreslonych typow jednostek.

Bluetooth: Technologia bezprzewodowa uzywana przez MobilePilot do
komunikacji ze zgodnymi urzadzeniami mobilnymi, umozliwiajgca
konfiguracje i zdalne sterowanie za pomocg dedykowanej aplikacji.

Oprogramowanie ukladowe: Oprogramowanie wbudowane w MobilePilot,
ktére steruje jego wewnetrzng pracg. Oprogramowanie to moze by¢ okresowo
aktualizowane w celu udoskonalenia funkcji oraz poprawy ewentualnych

Luz: Nieprawidtowa przestrzen lub ruch miedzy elementami urzadzenia,
mogace wskazywac¢ na nieprawidtowy montaz, zuzycie lub potencjalng
awarie mechaniczna.

Oznakowanie CE: Certyfikacja potwierdzajgca, ze MobilePilot spetnia
zasadnicze europejskie przepisy dotyczace bezpieczenstwa i funkcjonalnosci.

Ciagty nadzor (Active Watchkeeping): Staly obowigzek osoby dowodzacej do
bezposredniego nadzoru nawigacji i gotowos¢ do natychmiastowego przejecia
sterowania recznego w razie potrzeby.

Ograniczona Gwarancja: Warunki, na jakich SEAREBBEL S.L. zobowigzuje
sie naprawi¢ lub wymieni¢ komponenty MobilePilot wykazujgce wady
materiatowe lub produkcyjne w okreslonym czasie, z zastrzezeniem wytgczen i
warunkow opisanych w niniejszej instrukcji.

Instrukcja obstugi: Oficjalny dokument dostarczony przez SEAREBBEL S.L.,
zawierajgcy wszystkie instrukcje techniczne, ostrzezenia prawne, standardy
bezpieczenstwa oraz warunki uzytkowania i konserwacji niezbedne do prawidtowego
montazu i obstugi systemu MobilePilot.
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10. ZAtACZNIK

SZABLON POWIADOMIENIA DLA UBEZPIECZYCIELA
Szanowni Panstwo

Niniejszym informuje, ze w dniu [wstaw date] przystgpie do instalacji systemu
MobilePilot, wyprodukowanego przez SEAREBBEL S.L., na mojej jednostce
[nazwa jednostki i numer rejestracyjny].

System MobilePilot obejmuje urzgdzenie wspomagajgce nawigacje, ktére nie
zastepuje aktywnej, statej i bezposredniej kontroli oraz nadzoru osoby
odpowiedzialnej za obstuge jednostki.

OPIS TECHNICZNY:

System MobilePilot sktada sie z zintegrowanego pakietu sprzetowego i
oprogramowania, zaprojektowanego jako aktywny asystent nawigacji dla
jednostek rekreacyjnych.

Jego celem jest wspomaganie utrzymania kursu przy cigglym nadzorze osoby
dowodzacej jednostkg i w zadnym momencie nie zastepuje sterowania
recznego ani bezposredniego nadzoru.

Komponenty sprzetowe:

+ Inteligentna kierownica: Elektroniczna kierownica zaprojektowana
specjalnie do zastgpienia tradycyjnego systemu sterowania jednostki.
Wyposazona w czujniki potozenia oraz tgcznos¢ bezprzewodowg.

«  Wyjmowana bateria: Zapewnia autonomiczne zasilanie systemu.
Dostarczana natadowana i gotowa do uzycia.

< tadowarka zewnetrzna: Dotgczone urzadzenie do tadowania, umozliwiajgce
nieprzerwang prace systemu, gdy nie jest podtgczony do instalacji
elektrycznej jednostki.

- Przycisk awaryjnego wytgczenia: Wbudowany w urzadzenie, umozliwiajgcy
natychmiastowe wylgczenie w razie potrzeby.

KOMPONENTY OPROGRAMOWANIA

Aplikacja mobilna (iOS i Android): Aplikacja opracowana przez SEAREBBEL
S.L. stuzgca do konfiguracji, aktywacji i obstugi MobilePilot. Umozliwia
wspomagane sterowanie kursem oraz zapewnia dostep do diagnostyki,
powiadomien i historii uzytkowania.

Spis komponentow:

« 1 inteligentna kierownica MobilePilot

* 1 wyjmowany akumulator

* 1 zewnetrzna tadowarka

* 1 specjalna aplikacja na iOS i Androida do konfiguraciji i uzytkowania systemu

Pozostaje do Panstwa dyspozycji w celu dostarczenia wszelkiej dodatkowej
dokumentaciji lub informacji technicznych dotyczacych systemu, ktére moga
by¢ wymagane w ramach mojej polisy ubezpieczeniowe;j.

Z powazaniem
[Imie i nazwisko ubezpieczonego]
[Numer dowodu osobistego/paszportu]

[Numer polisy]
[Kontakt telefoniczny i e-mail]

Dziekujemy za wybor Searebbel. Zyczymy bezpiecznej i precyzyjnej nawigacii!
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