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ZAŁĄCZNIK I: POŁĄCZENIE MOBILEPILOT Z NMEA2000 

Połączenie MobilePilot z NMEA2000 

Niniejszy załącznik wyjaśnia, jak podłączyć urządzenie Searebbel MobilePilot do sieci 

NMEA2000, aby umożliwić ustawienie i śledzenie trasy bezpośrednio na wyświetlaczu. 

⚠ Ważne: Trasy oparte na kursie (heading) oraz punktach nawigacyjnych (waypoint) 

można śledzić na wyświetlaczu. Jednak firma Searebbel nie gwarantuje, że funkcje 

automatycznego wyznaczania tras (autorouting) będą działać z urządzeniem 

MobilePilot. 

Użytkownik może zdecydować, czy ustawić trasy z aplikacji Searebbel, czy z wyświetlacza 

pokładowego, wybierając odpowiednią funkcję. 

1. Konfiguracja i instalacja dodatkowych modułów 
Aby podłączyć urządzenie MobilePilot do sieci NMEA 2000, wymagany jest konwerter 

Actisense W2K-1. 

Obecnie Searebbel jest kompatybilny wyłącznie z tym modułem. Moduł wymaga 

wcześniejszej konfiguracji (prosimy o kontakt z autoryzowanym dystrybutorem w celu 

uzyskania wstępnie skonfigurowanego urządzenia). 

1. Otwórz urządzenie Actisense W2K-1, odkręcając dwie widoczne śruby. 

2. Wyjmij elektronikę wewnątrz i wyciągnij kartę SD. 

3. Włóż kartę SD do komputera i zastąp cały folder config folderem dostarczonym w 

pliku config.zip (link udostępniony przez Searebbel). 

https://drive.google.com/file/d/19FW5il4RLp4p76gSmcdTWq9ICBqn1Ol6/view 
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4. Włóż kartę SD z powrotem i złóż moduł. 

5. Sprawdź nazwę sieci Wi-Fi (SSID) oraz hasło na tylnej części modułu. Zachowaj te 

dane. Będą potrzebne podczas konfiguracji. 

Po skonfigurowaniu modułu podłącz urządzenie Actisense W2K-1 do sieci NMEA2000. 

Uwaga: dostarczona konfiguracja nie jest kompatybilna z NMEA-0183. W razie potrzeby 

skontaktuj się z dystrybutorem. 

Upewnij się, że moduł łączy się poprawnie z MobilePilot zarówno przed, jak i po 

instalacji. 

2. MobilePilot – połączenie Actisense W2K-1 

2.1 Połączenie MobilePilot z aplikacją Searebbel: 

1. 

2. 

3. 

4. 

5. 

Pobierz i zainstaluj aplikację Searebbel (jeśli nie jest zainstalowana). Włącz 

MobilePilot (dioda LED zaświeci na czerwono). 

Włącz Bluetooth (BLE) w telefonie. 

W aplikacji przejdź do sekcji MobilePilot w menu głównym i wybierz Dodaj. 

Wybierz swój MobilePilot z listy i naciśnij Kontynuuj. 
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6. Otwórz MobilePilot z menu, wybierz podłączone urządzenie i przejdź do Ustawień. 

7. Kliknij Połącz z NMEA2000. 

8. Wprowadź nazwę sieci (SSID) oraz hasło modułu Actisense (znajdują się na tylnej 

części modułu), a następnie kliknij Połącz. 

2.2 Reset 

1. Wyłącz MobilePilot. 

2. Zamknij i ponownie uruchom aplikację. 

2.3 Potwierdź aktywację NMEA2000 
Po resecie ponownie połącz aplikację z MobilePilot. Na głównym ekranie mapy powinien 

pojawić się komunikat: „NMEA2000 Active”. 

4 
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● Ekran mapy jest zablokowany, ponieważ trasy teraz ustawia się z poziomu 

wyświetlacza (nie można ich wyznaczyć w aplikacji). 

Stan diody LED MobilePilot przy włączonej sieci NMEA2000: 

3. Ustaw trasę na wyświetlaczu 
Proces ten należy przeprowadzić po zainstalowaniu modułu na łodzi, w normalnych 

warunkach użytkowania. 

1. Włącz MobilePilot. 

2. Ustaw żądaną trasę na wyświetlaczu i wybierz „Navigate To” (lub podobną opcję, w 

zależności od producenta). 

3. Jeśli trasa zostanie zapisana, dioda LED MobilePilot zaświeci się na niebiesko 

(gotowa). 
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Kolor diody LED Status Możliwy powód 

Żółty     
 

Nie gotowy Autopilot nie jest dostępny do aktywacji. 

Możliwe przyczyny: przebywanie w 

zamkniętym pomieszczeniu, brak sygnału 

GPS lub brak wykrytego ruchu. Należy 

pamiętać, że system wymaga ruchu do 

aktywacji. 

Niebieski 🔵 Gotowy GPS gotowy, łódź w ruchu (pow. 3 węzłów) 

Zielony     Aktywny Autopilot włączony. 
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4. Aby rozpocząć trasę: 

- Naciśnij przycisk autopilota na MobilePilot. 

- Dioda LED zmieni kolor na zielony (aktywny). 

Aby zatrzymać: 

Naciśnij ponownie przycisk autopilota, aby przerwać sterowanie, lub przejmij 

kontrolę nad sterem ręcznie (autopilot się wyłączy). 

  

4. Powrót do tras aplikacji Searebbel 
Aby powrócić do ustawiania tras z poziomu aplikacji: 

1. Przejdź do ustawień MobilePilot w aplikacji. 

2. Wyłącz tryb NMEA2000. 

Dziękujemy za wybór Searebbel MobilePilot. 

Aby uzyskać dodatkowe wsparcie, aktualizację lub dokumentację odwiedź: 

www.searebbel.com/user-manuals lub skontaktuj się z autoryzowanym dystrybutorem. 

⚠ MobilePilot jest pomocą nawigacyjną i nie zastępuje 
aktywnego nadzoru osoby dowodzącej jednostką. 
 

Bezpiecznej nawigacji! 
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www.e-primemarine.com.pl 

kontakt@e-primepower.com.pl 

Dystrybucja w Polsce: 

 

PRIME POWER 

Ul. Rokicińska 142 lok 7a  

92-412 Łódź 

 


